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Geometrie . 15

Die Lebersetzungszahl ist gleich der Anzahl der Zähne des Rades ,
dividirt durch die Schraubengänge . Die Stärke der Zähne wird nach
der zu übertragenden Kraft bestimmt . Die Form der Zähne des

Rades und der Gewinde der Schraube erklären Fig . 25 und 26 .

Fig . 25 ist ein Schnitt mit einer auf die Axe des Rades senkrecht
stehenden und durch die Axe der Schraube gehenden Ebene . Die
Schnittlinien mnup , mi ni pi sind wie bei einer Zahnstange , die durch
ein Getriebe bewegt wird , zu verzeichnen . Die Schraube wird sowohl
für die Verzeichnung als auch für die Ausführung am einfachsten , wenn

—
man den krummen Theil nm weglässt ; in welchem Falle jedoch die
Linie min , für mehr als eine Theilung construirt werden muss . Wenn
die Anordnung zur Uebertragung einer grösseren Kraft dient , wird das
Rad mit den Zähnen gegossen . Bei Schrauben ohne Ende , die zu ge -
nauen Führungen dienen , werden die Zähne in den metallenen Radkör -

ber eingeschnitten , und die wahren Zahnformen sind die Einhüllungs -
flächen , welche die Schraubengewinde durch ihre relative Bewegung
gegen das Rad beschreiben .

Gerad - Führungen .

*

Balauncier mibl Gegenlenlter . Fig . 27 .

Wenn der Balancier und das Verbindungsstück gegeben sind , kann
man den Gegenlenker auf folgende Art durch Construction finden . —
Verzeichne den Balancier in der höchsten , mittleren und tiefsten Stel -
lung , ziehe ar az , halbire ae und ziehe durch m eine auf à C senk -
rechte Linie yXx, so ist diese die Mittellinie der Kolbenstange . Nun
zeichne man das Verbindungsstück in der höchsten ar bi cr , mittleren
a b c, und tiefsten Stellung a , ba cz , und zwar so , dass b bi baz in xy
liegen . Sucht man endlich den Mittelpunkt o des Kreises , der durch
die Punkte o c c geht , so hat man den Drehungspunkt des Gegen -
lenkers , und oc οerf = ocn ist die Länge desselben .

Selzt man a C a , ab 98 C, Oο ⸗= r , à1 CaS = c , 80
ſindet man die Länge des Gegenlenkers durch folgende Formel :

r
2*

4 5 2 — ＋ a 8 ( 1 — cos . 640

5
Wennr und ea gegeben und gesucht werden soll , hat man :

5

5 1 C08 . 4 4 * 8 8RRERERo — — sin . 20＋ Iι ) -2 a
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Ist der Winkel & nicht grösser , als ungefähr 30o , so hat man auch

annähernd :

U b r
r S à — oder : — ——

0 0 a

38

Das Walt ' sche Parallelogrumm fur Landidschinen . Fig . 28 .

Wenn der Balancier Cb und die Abmessungen des Parallelogramms

abed gegeben sind , findet man den Gegenlenker o d durch Construk -

tion , wie folgt .
Verzeichne das Parallelogramm in der höchsten , miltleren und tief -

sten Stellung , und zwar so , dass die Punkte cic ca , in die Vertikallinie

Xy fallen , welche durch den Halbirungspunkt m von ben geht , und

suche den Mittelpunkt o des Kreises , der durch die Punkte dr d di

gezogen werden kann ; dann jist o der Drehungspunkt und o d S o di

0 d die Länge des Gegenlenkers .

Setzt man Cb a, Ca = b, od r , bi Cb = e , so hat man

zur Berechnung des Gegenlenkers die Formel .

4 2 Sin . 20
R 22

rνElA⏑⏑LlUENEQEDDD‚‚ Y⁰
＋ ( a - b ) (1— cos . 4%0

Wenn a under gegeben und b zu suchen wäre , hat man annähernd :

2
—

1
* T *

4
und b

3 ＋ ＋T ar .

Wenn a und b＋r - e gegeben und b so wie r zu suchen würe ,

hat man annähernd :

A E 683

a Te a ＋ e

Nebst dem Punkt c wird auch jeder andere Punkt , 2. B. f und g

der Linie c C geradlinigt geführt , wenn man f und g durch Verbin -

dungsstücke hi und à dr , die zu cr bt parallel sind , mit dem Parallelo -

gramm in Zusammenliang bringt . Hiedurch ist also ein Mittel geboten,
eine beliebige Anzahl von Kolbenstangen geradzlinigt zu führen .

b

W.

Das MWablsche Parallelogremm fur Schiſtomusclunen . Fig . 29 .

Ist der Balancier Cb und das Parallelogramm gegeben , so ſindet man

den Gegenlenker o d wie folgt . Verzeichne das Parallelogramm in der
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höchsten , mittleren und tiefsten die Punkte

ei e e ( die drei Stellungen der K Ian I Hidie durch den Halbie -

rungspunkt m von bu gehende Vertikallinien ( AKxe der Kolbenstange )
fallen . Sucht man sodann den Mittelpunkt o des Krei der durch
die drei Punkte d di dà gezogen werden Kk. )ist 0 Drehungs -

punkt , und od die Länge des Gegenlenker ,

Nennt man : Cb = a , Ca = b , beS c6, be d , od r ,

b. Cb ct , so hat man zur Berechnung der Länge d Henkers
die Formel :

Annähernd ist auch ;

5 2
22

— a — b

Wenn 1

b. ＋ 7
1

Wenn b＋ITSe , a, ＋ 8 zhen und b so wie r zu suchen
L

hat man annähernd :

A E

hHů·ůů ůů·ůö 8

E
8 f

S 3
130 0

28

Balunci . uανÜU . Fig . 30 .

Cei eine um C drehbare1 Balancier , in welchem
bei a, die geradlinigt aul - und niedergehende Kolbenstange , und bei b.K Inoein Gegenlenker , der sich um o dreht , eingehän

8 larCI A der

ist . Um den Gegen -
lenker durch Construclion zu linden , zeichne man die Anordnung in der
höchslen , mitlleren und liefsten Stellung und bestimme den Mittel -

8
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punkt o des Kreises , der durch die drei Punkde b b. ba geht ; dann ist

o der Einhängspunkt , und bo die Länge des Gegenlenkers .
—

8
Setzt man ci dr: =a , ei bi b , obi r , à41 ( 1 ο εσ H, 80

hat man zur Berechnung der Länge des Gegenlenkers die Formel :

1 bꝛz sin . 0
12251 — — — ( a - b ) (1 — cos . )

2 ( a = ‘ I1 cos .
＋ 0

ö

Oder annähernd :

2
—

à - b

I5t b＋Ir eund a gegeben , so ſindet man annähernd :

2

532 —— —

aTe ' a T＋e

8

Anmerltung .

Die Vorrichtungen Fig . 27 , 28 , 29, 30, bringen keine malhematisch

genaue Geradführung hervor , der Fehler ist jedoch , wenn der Ablen -

kungswinkel & nicht mehr als 30 “ beträgt , von keinem merlllichen

Nachtheil .
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