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al) Die Kaskadenschaltung von dreiphasigen Induktionsmotoren usw.

gehtrigen Diagrammpunktes umrechnen mufB. Die EMK ist um @
gegen J verschoben, die Spannungsabfille werden geometrisch
addiert. Aus der abgegriffenen EMEK LiBt sich der Wert der Ge-
schwindigkeit korrigieren.

Der Tourenabfall wird im Diagramm (Fig. 37) auf der Skala
s—s abgelesen. s—s ist zu P_ P, parallel. AuBer dem Verhiiltnis
der Polzahlen hingt der Tourenabfall von der Lage des Punktes
;‘”T_ ab. Wie aus Fig. 36 und 37 ersichtlich, liegt P, bei wachsen-
dem Winkel @ immer nither zum Leerlaufpunkt; der Tourenabfall
wird steiler.

In der unabhiingigen Kaskadenschaltung muB der Rotor stirker
erregt werden, um die Leerlaufstrome beider Induktionsmaschinen
decken zu konnen. Im iibrigen ist das Verhalten der Schaltung

analog dem des gekuppelten Aggregates.

b) Der NebenschluBmotor.

27. Bei konstanter Spannung besitzt der Scherbius-Neben-
schluBmotor konstantes Feld, weshalb die Tourenzahl vom Leerlauf
bis Vollast nur wenig fillt. Ahnlich verhilt er sich auch in der
Kaskadenschaltung, weil sein Feld konstant bleibt:
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Die Leerlauftourenzahl eines Scherbius-NebensehluBmotors ist?)
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die Arbeitsspannung an den Schleifringen ist P, — s P,
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mit Einfithrung der Beziehung fiir Leerlauf
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Wir setzen die Gegen-EMK des Rotors bei der synchronen
Tourenzahl
B =k Do i i s e e (44)
obwohl der Synchronismus keine ausgezeichnete Geschwindigkeit
des Scherbius-Motors ist. Somit wird

1) Arnold, \-\‘l'lf]i.‘\l:.'l.‘-'lI‘i_!]’!ltl‘l'],li'[;i]\'._ Bd. V, 2. Teil.
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Bedeutet 3, die Summe der Impedanzen der Rotorwieklung
des Hauptmotors und der Kompensations- und Rotorwicklung des
NebenschluBmotors, so ist der sekundire Arbeitsstrom?)
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Dies gilt nur unter Vernachlissigung des Spannungsabfalles,
den der Magnetisiernngsstrom des Hilfsmotors im Rotor des Haupt-
motors hervorruft; dieser Ein-
flull ist geringfiigig. Der erste 2
:

T'eil des Stromes in der G1. 47

entsteht, wenn die Hauptpole

des Nebenschlufimotors un- //""

erregt sind. Das Aggregat Vg

liefe dabei als Induktions- /

motor mit vermehrter Rotor- m,

impedanz. Der Strom wird [ s

durch einen Kreis J,” dar- .

gestellt (siehe Fig. 39). \ i |
Der zweite Teil des Stro- ',.-"’ ,

mes 1st der Kompensations- / :

strom, analog zu demjenigen \\\\ ,/"

des Drehfeld - Kommutator- S el

motors. Dieser wird auch

Stromdiagramimn der Kaskadern

dureh einen Kreis darge-
stellt, dessen Purchmesser
den Winkel

schaltung von Induktions- und Scherbius-

Nebenschlufmotor.

o (4
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2z,

mit der Ordinatenachse bildet, wie man das durch Aufzeichnung
- ’ o : smalls

1 findet. Dieser Kreis wird duarch i :
—_—8 L

1 n

2

der Impedanzlinie

'} Aus Superposition der Spannung und der Rotations-EMEK.
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52 Die Kaskadenschaltung von dreiphasigen Induktionsmetoren usw.

multipliziert und um den Winkel @ gedreht, dann zu dem ersten pre
Kreis geometrisch addiert. Die Addition zweier Kreise ergibt eben- de
falls e¢inen Kreis?), es gentigt, die Mittelpunktsvektoren geometrisch Erl
zu addieren. Der KurzschluBpunkt bleibt der des ersten Kreises, Ko
weil der Strom J,” bei Stillstand Null ist. Hieraus ist der Radius

bestimmt (Fig. 39). sch

Das Kreisdiagramm gilt nur solange, als der Flufl des Kommu- anus
tatormotors konstant ist. Beim Synchronismus des Hauptmotors ist licl
die sekundére Spannung Null, deshalb kann auch kein Feld be- ist
stehen, falls der Hilfsmotor nicht direkt vom Netz erregt wird, was in 1
bei den Scherbius-Motoren moglich ist. Ist dies nicht der Fall, lun
so verhilt sich das Aggregat in der Niihe des Synchronismus des rin
Hauptmotors, wie ein Induktionsmotor mit vermehrter Rotorimpedanz. geg
Folglich muf das Aggregat, wie bei der Sehaltung mit dem Dreh- Flii
feld-NebenschluBmotor, zwei Leerlaufpunkte haben und das Dia- " yer
gramm ist, wie dort auch, eine Schleife,

Fiir den iibersynchronen Betriech miissen zwei Phasen an den E
Scehleifringen vertauscht werden, damit das Drehmoment des Neben- il(l-t'
schluffmotors in dem fritheren Sinne wirkt. Die Arbeitsverhiiltnisse Tot
werden zwar dureh die vermehrten Eisen- und Kommutations- Die
verluste ungiinstig, diirften dennoech besser sein, als bei den Dreh- ma
feld-Kommutatormotoren, weil die Schliipfung ohne EinfluB auf die seh
Kommutation ist und diese auch durch Wendepole verbessert den
werden kann. die

Bei der mechanisch getrennten Anordnung muf das Neben- sch
schlufifeld so eingestellt werden, daf} wir

kg @ = T’ oonn oo s (49) Kf-”
Die
wird, was man durch den Erregerstrom bewerkstelligen kann. =

Das Stromdiagramm ist qualitativ dasselbe, wie bei der mecha-
nischen Kupplung, nur gehtren die einzelnen Punkte zu anderen o
Werten der Geschwindigkeit. Die Kompensation scheint einfacher sch
zu erreichen zu sein, als bei den Drehfeld-Kommutatormotoren, in- ant
dem man verschieden grofie Widerstiinde in den Erregerwicklungen Err
der drei Phasen wvorschaltet.

¢) Der Kompoundmotor.

28. Die zwei Erregerwicklungen der Hauptschluffi- und Neben-
schlufferregung sind auf zwei getrennte Pole, die achsial oder am
Umfange nebeneinander angeordnet sind, angebracht. Jedes der
Felder induziert in den Rotorwindungen eine der Geschwindigkeit wol

1) Arnold, Wechselstromtechnik, Bd. T.

BLB BADISCHE
LANDESBIBLIOTHEK BadenWiirttemberg



	Seite 50
	Seite 51
	Seite 52

