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ERSTER ABSCHNIT'T.
'heorie der Getriebe,
A. Kinematik.”
1. Einleitende Erkliirungen.
W lire 1 i ] 1 ||_||,!\ 1 '\I!,|| 11 1 1 |_ 11 Vi | (&3 ]n
LTI Punl Wi r Kdiry tems ohne BRiicksicht aut
hewegend Kriifte und t M Il rstanden wird, beschriimken
ich ein 11 i 1Zen 1 T nchungen anf die '_'-"_'I'Il“":jli:-'.l Bewe-
ungen der Bestandtheile lehi esonderen Kirpersysteme, wie sie den
laschinen ithiimlich siy erweitern aber andererseits die Aufgabe
1 da { Ziel einer systematisch Entwicklung und Ueber-
1cht 1 rmittlun 1 1t r B imgen  geeigneten Korper-
nndungen rsterel 11 connte die hier in Rede stehende Lehre
1l ls M: hinen-Kinemati Anwendung der Kinematik auf Ma-
hinen im letzt I & Rinetrik®" bhezeichnet werden im (Gegensatze
e lit I I folger vickelungen liegt zwar in
il Hauptsach enlea : gyt isch , 187H* zn Grunde, wi
ch diese li laschinenlehre I itz mancher Mingel und
Irrth ar) 1 ( 1 her WWeis bildet RN il seen simd die Ab-
h 1 gl rarstellu Iy cepannten Werkes,
1 1 nm Theil 1 | ischen 1 il durcl I'rof
4 " im 21. Bande d Civil ITebereinstimmum I
l¢ nigfach, als dass ¢ lic ar, sie ei In hervorzonheben und
1 1¢ hne der Darste I ein erat pol ‘h Char er zi
her lem o ( vorii Buche chit i-!'ll'1||\ | erachtet
| | 1 | e erd Al ichnn 1 1nn il
| \ 1 } ellu Vel 1ehinn mit dem tleanx |
ker r sein
1 B owe 1 I i Bi n
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o I " f 2 y 1
ersi Z CspI Begriffser 1INGrungen ) ais Qi
etzt werder vestiindige Berithrung mit M
: : g
Ve 1 PIIer naeren oer 1 11 £1nel il

emeénte und bilden zusammen

i charakterisirt is

der sich beriithrenden ichentheile beider Elemi dureh  dii b
\rt dieser Berihrung, Allem bedingt ist durch den Sinn. |
in welechem der fragli il j it Gakgetbe. b
grenzt, d. h. durch dit af der materielle Substanz .
des Kl 11 Felog 151 50 181 B. ein 1 mtenpaar als solehes bhe
stimmt, wenn angefiihrt wird, dass die dasselbe als Elemente bildenden

norpel mit rewissen Cvlinderflichen in i1 t..-,"_-:l---| Ly |'|-_;'.|'-'-'|, Wenn

nur ausserdem noch gesagt ist, oh heid Korper Volleylinder (Convexeylinder

sind, d. h. ihre Substanz innerhalb der Cylinderfliiche gelegen. oder der eine

3
ler (Concaveylinder). d. h. seine Substanz ansserhalb der Cy-
elegen ist; es ist aber gleichgiiltic fiir den ( akter dieses =
als Elementenpaar, wie etwa der Hohleylinder von anssen .

1zt, ob ferner der Volleylinder innerhalb seiner Cylind

mit Korpersubstanz erfullt, und wie er anderenfalls etwa innen begrenzt

ag. Die speciellen Bezeichnungen gewisser Kirper, wie Prisma.

1. Drehk

drper) ete. sollen in der

Folge stets anf ) ollkdrper bezogen, und nur Hohllki rper immer zu-

B. als II -||I]:|'i~|-'|:|. Hohl-

eylinder ete. Auch soll ein Cylinder oder Kegel stets als Kreiscylinder

1 1 ' 1} yorn} $
als solche ausdriicklich bezeichnet wi

resp. Kreiskegel, somit

kirper verstanden werden, wenn er nicht

1 1
LUSOTUCKIICH als

neiner oder als specieller anderer Cylinder re sp.

bezeichnet wird. Ein Vollkirper und ein Hohlkirper sollen einander

entsprechend heissen, wenn ihre charakteristischen Oh

Hen ¢con-

sind,  Unter einem Korperpunkt endlich wird irgend ein mit
lem betreffenden Korper fest verbunden gedachter Punkt verstanden. de

weder in der Kirpersubstanz, noch auch selbst hei einem Vollkéirper inner-

iehi ' Sehell, Theorie der Bewegung nd der Krifte
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I i inem hlkirp iner charakteristischen Oberflicl
: licgon bran
In B fi des Grad egen iger” Beweglichkeit d Elemente eind
m .
KOnmnen I tersch 1 rden
I i - i :
1) Elementenp ndreifacher Beweglichkeit., Die g I
1
115 .
| 1 ;
Bewezur e 187 M 1] 1k g1l 1iorst I eise bi
I [ : - 1 1 ! 1oty
b | 11§ Inkte jedes Liementeés kKonnen 44 ]
LKL . , sl T
ndere belieb e in eimem solehe Raume bewegen. Ein Elementenpaar
( A 1
i s Uhara 1 il v emner hngi 1 1611 1 Ibe m einer
"0 n K b 1 1 Hoh
. 5
n der Entfer m i Mi
i
heliel nnernal 1t L 1 1
1
¥ 1gt. b licl i P
)
1 ( \ b i n e R
\Z Fi
risch hugeltliich it dem |

ebiet eines
ere die mit beiden

iale Cylinderfliche, deren Halbmesser der Entfernung des Punktes

3) Elementenpaare von einfacher Beweglichkeit oder zwang-

Bewegungsgebiete der Kor-

linfige El 1entenpa [ e rere oel

o perpunkte sind Lini h. die Punkte jedes Elementes kinnen sich gegen

a andere nur in je einer gewissen Linie bewegen. Bei einer Schraube

4 mit entsprechender Mutter (Hohlschraube) z B. ist jeder Punkt eines Ele-
: mentes reeen das andere in einer bestimmten Schraubenlinie beweglich.

b Mit Riicksicht darauf, dass jede elementare, d. i. unendlich kleine Be-

mng eines starren Korpers in einem gewissen Raume in 3 Schiebungen

ings 3 sich schneidenden. nicht in einer Ebene legenden Axen und in

chungen um diese zerlegt werd

Elementarbewegungen bei einem frei beweglichen Kidrper i

- dem  letzteren nach einem von W. Thomson ge-

1%
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h ist offenbar die Zwangliufie-

ikeit eines Elementenpaares mit nur einen

\
redh wle, die dreifache I egxlichke mit hochstens 5 Freih wlen :
5
FoOUunEeEn [Me 2w ifache Beweglichkeit eines JI mence 1paares |\.-.i|i_'_ wile
] Jeispiele eines ( _\.:!I'i"_"- mit Itspred hendem Hohl

Wwie 1n i:- Iner voi :I-I~!-|i-.i|-':|-ir'| Hohl _|'|
11 der einer in entsprechendem Schlitz beweg 1
{ itte, 3 Freibeitsgraden entsprechd
1l e 10 wden Erkliirunge: 201 ewnst leag
0 fir (il all i " chil e Kl
it d, h. solehe. bei denen die bestiindive cecenseitive
Berihrun id zwar bel unveriinderter Art der entsprechenden geégen
1t 1 il ! 1
e 1 11 et} el

lig als ein zwischen zwei Meridianebenen enthaltener Ausschnitt auswefilirt
rde, so wiire die Geschlossenheit des Paares im erkliirten Sinne an die

ledenen Gesichtspunkten

in Beziehune da oh

imdere 1n jeder Hinsicht

und ist # ein beliebiver

Punkt vou £, P aber cin solcher Punkt von %', der mit 2 susammentallen

1eres NHelssen,

Je nachdem das Bewegungsgebiet von P gegen £ mit dem Bewegun

ebiete vou 7 gegen F zusammentillt oder nieht In digsem Sinne

das oben unter 1) erwiihnte Elementenpaar von dreifacher Bew

8 . 1 | il ; : hitl 11
|\I.:.‘"| und Hohleylinder von gleichem Durchmesser g1 noneres, sind

unter 2) und 3) beispielsweis ingefithrten Paare von zwei-

13 b oy | T
wd einfacher Deweglichkeit (Cylinden ntsprechendem Hohleylinder
o i 1 T g . 1w X I: = )
o P nit entsprechender Mutter Tedere., Wenn die relative DBe-
: : :
i i 'unl l IKorpers 1 den jeweils al liten
I 1 T : I - 1 SR
Luilni i, i 21 el anaeren asorper, 4 b, geren dic Firde bei he
i 1 AT« * 11 1
Untersuchun inel 1 ndi en Maschine oder vecen
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sozenannten rliedern der Kette
beschrinkt wird.

\uf die dieser Beschrinkung entspre chlkeit von

je zwei Gliedern konnen dieselber

von Freiheitseraden verbundenes

fachen Beweglichkeit vesp. Zwan uligkeit, so er Umkehs
varkeit ohne Bewegungsinderung ibertrag rder ¢ sie fir di
Klemente eines Paares erkliirt wuvden, Wihrend ein Elementenpaar durch
die gepaarten Elemente kinematisch vollstiindig bestimmt ist, wenn letzter
als iibrigens Verkor) n g I en als Stitzilachen

hetrachtet ein Kette

durch die darin vereinigten Ele

: ; 4l 0l 13 1
schen Stitzflichen, dic das

mente, d. h, durch die selben charakteri

Glied als Oberflichentheile an sich triiet, allein noch nicht kinematisch

¥ 1 { L 1P 1 1 " it 11 11 )
wirt zu dieser Bestimmu wesentlich aueh die o (-

hestimmt, vielmehr

seitice Lage. in welcher das Glied diese Stiitzti als Oberfich

enthilt oder an sich triigt. Um diesen Umstinden durch den ‘I'I'\-l':'||i-'i| 1
Ausdruck einigermaassen zn entsprechen, soll rden, ein Paar be

stehe ans gewissen zwel Elementen, dagegen snthalte gowi

211 Zwel \"i"|' :.'I";.'|' l‘jl"!"ll'l!‘.". |..¢'_|'!5"r' 'il." I\i!i"l!...]i chne Khetld |"."|. 10
ans gewissen (Gliedern und enthalte gewisse Elementenpaare.

Wenn kein Glied einer kinematischen Kette Elemente von mehr als

‘en enthiilt, so heisst sie einfach,anderenfalls zusammen-

gesetzt; wenn jedes Glied Elemente von wenigstens zwei Paaren ent

so 18t die Kette geschlossen, widriconfalls offen Wenn also die Buch

staben Elemente bedeuten. ein dazwischen gesetztes Komma die Paarune.

ein Verbindungsstrich die Verbindung der betreffenden Elemente zu einen
Gliede, so bezeichnet z. B

. BB

eine einfache offene Kette. die ans 3 Gliedern besteht unad 2 Jdementen

D 0. 0
eine einfache reschlossene viergliedrige (aus 4 Gliedern bestehende) nnd
I Klementenpaare enthaltende Kette;

A, A BB

D a il 4

i

wi
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1 SAMIM e ( | ochsel I und 7 lementenpaar
| Itende Koett (xl1 I )4 I B | 1.1 1t I
lten L 121 1 1 H £2n mn 1 Abki 1 1 b 1
erniiri (x11 i 1chined il ] B. diq 1
nannt JI'\ { 1 LI | el ET1.
Eine kinemati et 1 iu Wel 1
I (xli [ 1 Lk 1 1 wder von emntachi seweglicl
[ 1 | Pu { 1 os (11 § Zegen |6 nder: 3 1
n bestimmten Linien b on Konnen ( 1 L L« bei elner o
!:I o e A | 11 i 1 1 1 : | ||' |!' HE i i 1{
i P ' Denacat Lr 1 S1¢d 1L AL mabhiiinei ) i
b | | i} hliessenden Glied inglaun
ewisse d threr g ] 1 Beweglichkeit m ndd
i ch zukommenden I serade durch ihre fragliche Kettenverbin
i 1 i 1nel } ler diberh Bl in bestimmter Weise vor
Lander 1 1 ] Vi kinnen Ein Mechanismus ist eine
1 18| chlossent lein it T
(B30 I L 1 ) wele Glieder die Kett hiit
1 Kdnnen ithr erhalten werden, die im Allgemeinen
h. [ hewoglichen Gliedern im -Allgemeinen ver
il len ten nigstens v hieden begrenzte Bewegungen (im ruhend
rodlaghten Raw FAl| T 1) EINTE el
(1 riehe heiss n el timmte ner be als
@1 ] 5 i on dem die B ung ausgeht h. weleh
ur Bew 1 1121 1 ZeWISSen Hiine an (reben wird
lerselbe Mechanismus verschiedene Get ntassen, Wi
h spiiter zeigen wird, theilweise verschiedene kinematische Kigenschaften
haben Kkdénnen.
Dieser den Mechanismus als ein Getriebe harakierisirende unmitte
bare Antrieb eines gewissen Gliedes in einem gewissen Sinne lisst es noch

unbestinmt. wie. d. h. in welchen Punkten, nach welchen Richtungen und

in welchen Int

die iibrigen Gheder von
e smmtichen vorhergehd

der Zweck und die Wirksamlke
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I 1m P olgenden stets verstanden wird, gehiirt

Kriiften angegrifien werden:; auch sind

ennelt und dem bewegungssinne des be
von mechanisch-technischen Zwecken

mn. Jum B

it der #dusseren Krifte. Der Mechanismus
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wird zur Maschine dadurch, dass gewisse Glieder desselben auf gowisse

\\'l"l-ul' YOIl :'II"h-\"I"'II |\.['.:'.I-']| angeoritien 'l\."!'l.:l'-_l von '.:_:'j||-|'. 51.- eImen vers- I

mige ihrer Grossen und der Wege ihrer Angrifispunkte dic

nden Wege 2

sollen, die zur Ueberwindung der anderen fiir die entsprecl

er Angrifispunkte aufzuwenden ist: eine Maschine ist ein Mecha g
nismus zum Zwecke einer bestimmten mechanischen Arbeits-

leistung.

Im Allremeinen kann der Mechanismus einer Maschine eine so zu-

sammengesetzte kinematische Kette sein, dass er in mehrere elementare

Mechanismen. d. h. in solche zerlegbar ist, deren kinematische Ketton sl

ciner weiteren Zerlegung in nur zwangliufie geschlossene Ketten nieht I
mehr fihie sind. Die kinematische Kette eines solchen elementaren Mecha- ]
nismus ist ibrigens einfach oder zosammengesetzt., So kann es z. B, der a
I'all sein, dass, wenn die durch dasg obige Schema beispielsweise dargestellte
snsammengesetzte sechsghicdrige Zes( hlossene Kette zwangliufig ist. doeh
‘hlossenen Ketten 4, A BB lié
CC —D.D wd CU —D; D —EBE —FF — & &, worin sie zer \

iede fir sich zwaneliufie ist, dass vielmehr die Zwang- e

nicht auch von den beiden einfachen ge

legt werden kann

liufigkeit der letzteren dieser beiden ¢

Verbindung ihrer- Glieder DEF und €' ¢ mit den Gliedern AD und B¢ K

der ersteren zu den terniiren Gliedern ADE resp. B €@ vermittelt wird. le
In solchem Falle ist dann der Mechanismus, der durch Feststellung eines Il

Glicdes der ursprimglichen sechsgliedrigen Kette entsteht, trotz der Zu au

sammengesetztheit dieser Kette doch ein elementarer Mechanismus. (]

Dorg e (mit Rilcksicht I'(

eichen elementare Mechanismen oder
niimlich zugleich auf den Sinn der Bewegungsitbertragung von Glied zu \
Glied sind die nidiheren Bestandtheile aller Maschinen, und man |\II-I|||I Wi

ecinfache und zusammengesetzte Maschinen besser, als nach dem seither e

iech (wenn dberhaupt cin Bedirfniss dazu vorhanden oh

§ 10 v
itblichen Spri

wiire) mit Ricksicht daranf unterscheiden, ob ihr Mechanismus clemcntar ge

oder eine Verbindung von elementaren Mechanismen ist. Auf die kinema- (&

icmentarer \Il Clha

|-]"-\|.-"'I|:'| NICE .I:iI':J'\'i." | ntersuchung r soleher o 1Ismacn sl
bezieht sich dieser von der ,/Theorie der Getriebe™ handelnde Abschnitt s

vorliegenden Werkes, und zwar hat die ien allem in Red

stehende kinematische Untersuchung mit den sp

[".|-'.'|||'|;'-'!II-:I::I'-'!l alg den kinematischen Fundamentalgebilden zu beschif-

arauf hineewi

tigen, nachdem vorher noch m sein wird, wie die be- he

schrilnkte geg citige Dew starren Kdrpern iber- gl

haupt. die auch beliehire Glieder einer kinematischen Kette sein kilnnen, AW
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& I L 5] -
mitt 1sser Hil ebilde ranscl ht werden ka 1 i i
o1 etzteren msbesondere anch Uebersicl 1 | i en fiir die wi
f oo B chaf ol | hrbark 16 eoenseitieod } IRI T o1
( Vil |\'i!'!-=| 1 Onn \enderong er Bew inaseehiet threr Punkt u
Ronnen
Polaxen, Axoide und Axoidensysteme.
i1-
{ ne Kinematil 11 ) de Bewoerung o
on inem ruhend g Is eine stimmt
it 1ta Sehranbenl tet rder il 1l
| 1 Ll g 158en  Creradi [ S 1 1 L Pol
] I, deren antein 1 | 1 S | n den Korp mmd A 1
It thende im All I etig v rliel chi e di
el Stergm 1nsse d ( ntat hranbenbewegungen. d. h e Vi
Hadtnss i entsprechenden elementaren Schieb 1 nes de
1 A und Drehungen 1 e Ih M i ler Gerad | i o it
1 A O] fost verbunden R eltlicl der (O ( Lri aen A 1
( 1 ruhen redachten Raun 8 Regalliich imd die Bewegunug
{ WO rsenemt | g 1 li end - Hendi elojel o] nae 1
1 1 ( I} G er ] n Fliche ] 1 vt ) } irer Be-
14 rithrung beider i 1er wechseh Geraden, der Polay S0 kann nun
/ 1 ¥ P it Bewegun r Elemente ein Lo i
Glieder en itischen Kette immer als eing it (
it ol e B n eier mit ihnen verbundencr hen  oder
1 rselben Hing cenein
1t it Vi drehen-
i1 1 X L I rol n
{ T leiren 118 Jhare Flieher 1 nshi il ord I al
ta meine Kegeltliche nen Ll 1 zusammentallende Gerad
I ] rachdem die ni lEender lementaren Drehungt 1 Axen
1nn tin L sich i wn P I chueide it Lhl 11l (& l=
1 mmentaie]
I ier b nmte citigen 1 ung el Korpern o
1 I 1 mmte Axoide derselben ther nicht umeckeh e e )
| stimmte Axoide anch immer eine b 11 eiti Bewegun [1
be- mnen zwel sieh berithrond leemein-cviimdrizche Axoide sid
&1 Ml 1 dlend oder mr leat aneinander bew 1
I ichen zosammenfallende Gerade kimnd ils  Axoid ol
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1 J
D1 KA

SR schranbenbewesun mit behebleren olpich oder ungleichfirmi

Steigungsverbiiltnisse, wie auch einer blossen Drehung oder Schicbung fiy

ene Gerade als Drechungsaxe resp. als Schubrichtung entsprechen, zwei im

Unendlichen als Axoide zusammenfallende Gerade einer Schiebung nach

jeder Richtung in einer n Allgemeinen indessen,

entspricht bestimmte:

Bewegung der mit ihnen verbun

A xoiden nur eine bestimmte gegensei

lenen Kirper., so dass auch im m nur danm kurzweg

\xoiden eines Elementenpaares resp. eines Paares von Gl

einer kinematischen Kette als von bestimmten, event. zu

Linien zusammens

hrompfenden, ge - Flichen gesprochen werden

kann. wenn das betrefiende Paar zwanglinfie ist. Bei der zwangliuhg ge-

schlossenen Kette irgend eines Mechanismus ist das nun zwar beziiglich

auf jedes Paar von Gliedern der Fall. doch kiénnen dabei die vereinzelten

Flementenpaare auch von mehrfacher Beweglichkeit sein, und ist es dann
im Allgemeinen ein System von unendlich vielen Axoidenpaaren, das den

unendlich vielen maglichen gegenseitigen Bewegungen der Elemente ent

apricht. Dag Axoidensystem jedes Elementes eines solchen mehrfach

Paarcs ist im Allgemeinen keine Fliche, sondern ein rium

liches System von Geraden., di als Polaxen mit den Geraden des dem

wieren Elemente zugehir n Axoidensystems  zunsammenfallen  kinnen.

. - ; : 5 xs
\'L'-I:il'llh'.‘ﬁ|€']l|-" AUsdmmen \‘.-|'.|||-|'|::|||h|'i'|l-|| ZwWar ||!|'l‘.E menr e

¢ Bewegung, wohl aber nach wie vor die gezenseitige Beweglich

wirkl

ielsweise erwiihnten El

keit. Z. B, bei dom im vorigen § beis

mentenpaare

von dreifacher Beweglichkeit (Kugel und Hohleylinder von gleichem Durch-

messer) kann 1 de dureh ithroen \|i|||-|||l‘.||i.\| cehende Gerade der Kugel mif

jeder durch irgend einen Punkt ihrer geometrischen Axe sehenden Geraden

des Hohl _\i|1|||--|'~' als 1 axe zusammentallen: das .\.‘.II]I!I'I.~_\.‘1|'IIL der Kugel
ist deshalb ein rdumlicher Strahlenbiischel, dessen Mittelpunkt im Kugel-
mittelpunkte liegt, das des Hohleylinders ist eine Schaar von unendlich

vielen winmlichen Strahlenbiischeln, deren Mittelpunkte in der Cylinder-

§ #. Umkehrbare Kiérperpaare.

Wenn ein Paar von J\|.|'_|u-g'|l_ beziiglich auf ihre irgendwic beschrinkts

ropenseitice Beweelichkeit umkehrbar sein soll, d. h. wenn das Bewegungs-

nl ines Punktes P dasselbe sein soll, einerlei ob der eine




I
1 Knory L 1 il it }
11 Al L t | 1l i VOTrpe:n t1
in 1t o1l ). A i 1 ly I\ |
¢h B 1 1 Kith | er | el [ 1
Il 1 1 £t d I 1 keit \ I 1 Fol t dah
' ! CI'es 1 Fiil ersieht ki 1 i Lt i d 10 il
sl 1 Zusamm | 1emn A 1 vxalden a1 {
0] er Kol 1 | h 151 r | lichkelt
[ 1 lieh rotz ei 1y unmen statthudender Rollin und Gl
\ mg irgend er (el in 1 | 1 TN
1 Fallende Lreradcen ( nieren i 1l 1 Der ein
¢ I 1 g il Axoidde 1th {
h I ) m | isammentallende Geradd duciren, dic
o1 Jans ode
nn LIRTR I 11 | 1 el Lt
on 1 ; i r wleiten,
11 I I 1 IO 1L 11 0. a das Vi 1 ] 1l
h e e HEen elernd { Cli 1 mud Drehungen
1 [ 1 i lich, oder
1 i bestimmter Wei rinderlich. oder
. Dedieb nnbestimmt -{
] e | 1 b1 Korperpunkt I lesen Fillen: a) conaxial
1 nrol I Pritl el Urel litl 1 nte Normalseliranh eI
L1 0 icher I 1 nken esti e Lanien in e lalon | milen
| i 1 11 1 it 1 &
if I i TR i
o el ung steln il 1 ¢
tn ] [ n il \
il prop 1onal 1A 1 Falle md die B nngsechiete den |\-fi'|--"'||1'.|||\'i-'
ch jene conaxialen Cylind n selbst, entsprechend einer mit 2 Freiheits
or- aride eifachen Bi lichkeit des Korperpaares.
Faller vei Gerade al coide im Unendlichen zusammen, so ist,
] sie um einander rolle wler oin r] 1. ode m ich
u leiten mit einem unverinderlichen Verhiltnisse der zu cinander
nten, n gweierlei Bewesuneen enden elementaren Schie
bungen s K 58 1mmer nur eine Schiebung von unveriinderlicher
ot Richtun vie Fi'a
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| 2 I I A 3 =
i
beiden Bew mgen itsprechenden inander nkrechten ele ntaren
71
[ 1T,
a 1
I
b jed
J o
||E: Wi 1 i il el ments
ebene Curven Falls einer mit 2 I'rei
11
heitsgraden verbundenen sifacher ichkeit des Korperpaares ent
rechend,
preechi - =
Uebrig: kiimnen di Fiill r 2) auch durch ei im End- p
ichen zusammenfallende Ebenen als Axoide dargestellt werden, dii {
1
il ich im T 1 01 v Geraden bedeckt zu
% iy
lenken | che o [angent r gewissen (h in den Ebenei
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